
附件：

浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛规则和参赛指南

浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛的主题为“健康、幸福、快乐”；内容为“服务于人的机械装置的设计与制作，机械装置工作过程中，人必须是被动的服务对象。机械装置可以是康复机械、助残机械、娱乐机械等（医疗机械及在国赛、省赛中出现过的机械装置不能参赛）”。

对竞赛主题和内容的解释（服务于人的机械装置）如下：

1、 机械装置执行部分的执行对象为人，且人必须是被动的执行对象（除机器开始运行和停止工作二个阶段需对信号进行控制外）

2、 康复机械、助残机械、针对婴幼儿的机械、与人的身体相对“固定”的机械不受第1条限制。

学生在设计时，需对研究对象进行调研和查新，注重作品功能、原理、结构上的创新性，提供作品创新性、合理性等方面的依据，说明书中需对以上内容予以阐述。

所有参加决赛的作品必须与本届大赛的主题和内容相符，与主题和内容不符的作品不能参赛。参赛作品必须以机械设计为主，提倡采用先进理论和先进技术，如机电一体化技术等。对作品的评价不以机械结构为单一标准，而是对作品的功能、设计、结构、工艺制作、性能价格比、先进性、创新性等多方面进行综合评价。在实现功能相同的条件下，机械结构越简单越好。

一、竞赛方式

浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛方式采用“主题竞赛”形式。

主题竞赛形式为学生自竞赛通知开始后，由参赛学生在教师的指导下，按主题要求，自行提出设计命题完成设计任务：

（1）完整的设计说明书（包括纸质和电子文档）；

（2） 参赛队需提交“完整的设计说明书并附主要设计图纸（包括纸质、电子文档）”。其中主要设计图纸包括（A0或A1）总装配图、部件装配图和若干重要零件图。设计图纸务必达到的正确、规范的要求。所有相关于机械设计图纸的国家标准要求的条目均为图纸质量评价的要素。

（3）制作三维视频模拟文件，模拟机械的运动过程；

（4）按选题需要对机械进行运动分析或力分析；

（5）制作实际实物样机或模型、KT板。

（6）参加决赛的学生要作好评审答辩的准备，评审专家将根据竞赛的题目和内容对学生进行提问。答辩采用PPT，时间不超过3分钟。

二、参赛方式

参赛学生自接到竞赛通知后，即可按竞赛内容的要求进行准备，最终完成作品的设计与制作，并向竞赛组委会提交：

（1）作品报名表（见附件）；

（2）完整的设计说明书（包括纸质文档和电子文档）；

（3）作品完整装配图和主要零件图

（4）作品的实物样机或模型；

（5）介绍作品的视频录像（以光盘形式递交，3分钟之内）。

三、作品评价

    作品的评选采用综合评价，一般从以下几个方面进行评价：

1.选题评价

（1）新颖性     （2）实用性      （3）意义或前景

2.设计评价

（1）创新性     （2）结构合理性   （3）工艺性  

（4）先进理论和技术的应用   （5）设计图纸质量

3.制作评价

（1）功能实现   （2）制作水平与完整性  （3）作品性价比

4.现场评价

（1）介绍及演示 （2）答辩与质疑

四、各参赛队在接到参加决赛的通知后，在规定的时间按组委会的要求在决赛展台布置作品的实物样机或进行放缩的实物样机；实物样机或进行放缩的实物模型的体积一般不超过1.2×1.2×1.2立方米，特殊情况下在一个方向上允许放大到2米，但体积不能增加；各参赛队可制作1-2个展页，每个展页尺寸不超过1.5米×0.9米。作品演示时不能对决赛现场有环境污染、场地破坏。如果参赛队对演示环境有特殊要求，请尽早与承办单位联系；对不能提供特殊演示环境的参赛队作品，要制作作品演示的实况录像，以便评审。

其他未尽事宜，欢迎及时询问，由大赛秘书处负责解释。

附件2：

浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛报名表（一）

	参赛学校
	

	学校竞赛联系人
	姓  名
	

	
	
	

	
	通讯地址
	

	
	联系电话
	

	
	邮政编码
	

	
	Email
	

	
	
	

	参加决赛队数
	本科
	

	
	专科
	


注：电子稿请于2017年4月29日前以Email形式发送浙江省大学生机械设计竞赛邮箱: 120372912@qq.com,纸质稿盖章后于同一时间前与其他报名材料共同寄送至温州职业技术学院。同时参加决赛队伍缴纳注册费600元/队。

附件3：

	编号
	
	


浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛报名表（二）
	参赛作品名称
	

	作品类别
	自选主题□
企业主题□

	所在学校
	
	邮政编码
	

	联系人
	
	联系人通讯地址
	

	电  话
	
	手机
	
	Email
	

	参赛者
	姓名
	性别
	班级
	所学专业
	签名

	1
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	

	指导教师
	姓名
	性别
	职称
	专业
	签名

	1
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	


	作品内容简介

（限400字以内）
	

	主要创新点（限200字以内）
	

	推广应用价值（限200字以内）
	

	制作费用
	            元。
	是否已申请专利
	是□/否□

	参赛承诺
	本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺：已知晓并自愿接受本大赛章程、评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术；不以任何方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本参赛队承担。

指导教师（签名）：                     

	学校推

荐意见
	负责人                  （签名或盖章）      （公   章） 

              年       月       日  


填写说明：1）编号申报者不填写，由组委会统一填写；2）请选勾作品类别；3）联系人应由各学校指派；4）每个作品的参赛者不超过5人，指导教师不超过2人，本人须签名；5）制作费用主要包括：购买元器件和材料费、外协零件加工费等，不含调研、差旅、资料、学生人工费；6）学校推荐意见一栏的负责人应为教务处负责人；7）本表双面打印在一张A4纸上。8）附填表勾选特别符号：(。
· 注：请于2017年4月29日前以Email形式发送浙江省大学机械设计竞赛邮箱: 120372912@qq.com，纸质稿盖章后于同一时间前与其他报名材料共同寄送至温州职业技术学院。
附件4：

浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛参赛作品设计说明书格式要求说明

1．总体要求

全文控制在10～20页以内，并按以下顺序编排：作品名+“设计说明书”、设计者、学校名＋院系名＋学校所在城市＋邮编、摘要、关键词、正文[可自行组织，但应包括下列内容：作品背景（国内外相关研究现状）、设计制作中解决的关键技术问题的描述、作品实物或模型的照片、创新特色、预计应用前景等]、参考文献。不加封面。采用word 2000及以上版本编排。

2．页面要求

A4页面。页边距：上25mm，下25mm，左、右各20mm。标准字间距，1.5倍行间距。不要设置页眉，页码位于页面底部居中。

3．图表要求

插图按序编号，并加图名（位于图下方），采用嵌入型版式。图中文字用小五号宋体，符号用小五号Times New Roman（矢量、矩阵用黑斜体）；坐标图的横纵坐标应标注对应量的名称和符号/单位。

表格按序编号，并加表题（位于表上方）。采用三线表，必要时可加辅助线。

4．字号、字体要求

油罐车注油自动控制系统设计说明书
 

设计者：×××，×××，×××，×××，×××

（XX工业大学机电学院，西安710072）

（空一行）

作品内容简介

通过实验设计了一套自动加油系统……（400—600字以内）。联系人、联系电话、EMAIL

（空一行）

1 研制背景及意义
在新疆塔里木石油基地，目前从油井打出的原油储存到储油罐后，从储油罐向油罐车注油时，一个人需站在油罐车上注油口旁观察油罐是否加满，而另一个人关闭阀门。因在原油内含有大量的有毒气体（硫化氢）,从安全角度考虑站在油罐车上的人必须戴上防毒面具…………

2 主要功能和性能指标

…………
3 设计方案

3.1 电磁控制
用电磁控制比较容易实现，但是因为防火、防暴的原因，加油区不得用电，无法用电磁控制……

……

3.2 气动控制
用气动控制，气源的空气压缩机也要用电，但可以将空气压缩机放置在远离加油区的位置。我们最终选择了这一方案。如图1所示，……
气动方案设计时考虑的主要问题：

……

正文中表示物理量的符号，表示点、线、面的字母均用Times New Roman斜体；
表示法定计量单位、词头的符号、函数等，化学元素符号均用Times New Roman正体。

……

[image: image1.png]


4 理论设计计算

……

5 工作原理及性能分析
……

完成制作后，作品实物外形照片见图9。

6 创新点及应用

1）适用于向不同类型的油罐车（容积不同、注油口高度不同）灌油。
2）操作和控制简便，任何工作人员很容易地使用它。
3）……。 
在新疆塔里木油田，油井的数量很多，所有的注油装置都需要改进，因此应用前景很广。

                              图1  气动控制机构原理图
……

正文中表示物理量的符号，表示点、线、面的字母均用Times New Roman斜体；
表示法定计量单位、词头的符号、函数等，化学元素符号均用Times New Roman正体。

……

（空一行）

参考文献
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附件5：

浙江省第十四届“恒丰泰杯”大学生机械设计竞赛

推荐作品汇总表

报送学校：　　　　　　　（盖章）

负责人：　　　　　　　　　　　　

联系方式：　　　　　　　　　　　

通讯地址：　　　　　　　　　　　

邮箱：　　　　　　　　　　　　　

报送时间：　　　　　　　　　　　

	序号
	作品名称
	类别
	所在学校
	参赛者
	指导教师
	学校

联系人

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


注：本表请按评审成绩由高到低排序；请用5号字宋体填写。
作品名三号黑体居中，段前、段后各0.5行


五号宋体居中


中文：五号宋体居中；数字：Times New Roman


小四号黑，居中


节标题小四号黑体加粗，标题前数字Times New Roman加粗，段前、段后各0.5行


卷（期）


小五






1

